7

VIA PROJEKT Lech Marciniak, ul. Kraszewskiego 8,
63-300 Pleszew, NIP: 6172052753, REGON: 301993034

7 a

PROJEKT

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE
TECHNICZNE

TYTUL PROJEKTU:

Wykonanie nowej nawierzchni na drodze powiatowe}321P w m. Polskie @diry

ADRES OBIEKTU BUDOWLANEGO:

Powiat pleszewski, Gmina Dobrzyca, pas drogowy iquowiatowej nr 4321P

INWESTOR:

Zarzzd Drég Powiatowych w Pleszewie
ul. Gen Hallera 54
63-300 Pleszew

JEDNOSTKA PROJEKTOWA:

VIA PROJEKT Lech Marciniak

ul. Kraszewskiego 8, 63-300 Pleszew

| DATA WYKONANIA | maj 2015r. | NREGZ. |
BRANZA / FUNKCJA | OSOBA / UPRAWNIENIA PODPIS
Mgr inz. Lech Marciniak

DROGI/OPRACOWAY '\ 5/0285/0W0D/09




SPIS TRESCI

] RS 1 =Y o RO 2.
D-M-00.00.00 - WYMAGANIA OGOLNE..........cooovviteeieeeeeeteeeeeeeeteseee e e s st eesenesessss et esseseseaeseeeeneenaeas 3
D-01.01.01 - ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH ......covveveeeeeeeeeeesenene 16
D-02.00.01 - ROBOTY ZIEMNE - WYMAGANIA OGOLNE ... ...ooviiieeieeeeeeeeee e, 19
D-02.01.01 - WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH |-V KATEGORII ....ccoovvevieereeieeerenn 23
D-04.01.01 - KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA.................. 25
D-04.03.01 - OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJINYCH ....c.cocoeviirnnnn. 29
D-04.04.02 - PODBUDOWA | NAWIERZCHNIA Z KRUSZYWA tAMANEGO

STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE.........coiiiiiiet ceeeeeeeeeeeeeeseee e e e n e asase s en e en s, 33
D-04.08.01 - WYROWNANIE PODBUDOWY MIESZANKAMI MINER ALNO-ASFALTOWYMI ....... 39
D-05.03.05 - NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO .. ...coovoviveieeieeeeeeieieeeseeeeeeenenensaneienns 42
D-05.03.11 - FREZOWANIE NAWIERZCHNI ASFALTOWYCH NA  ZIMNO .....ocovvveeeeeereeeeecenenee 50



D-M-00.00.00 - WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdllnej specyfikacji tecaniej (SST) & wymagania ogoélne dotygee
wykonania i odbioru rob6t drogowych i mostowychamach:

Wykonanie nowej nawierzchni na drodze powiatowe}321P w m. Polskie @liry
1.2 Zakres stosowania SST

Ogllna specyfikacja techniczna stanowi olgawjaca podstaw opracowania szczego6towej
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokumemzefargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizagibot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obepmwymagania ogdlne, wspdine dla robot eghpgh
ogolnymi specyfikacjami technicznymi, dla poszcaagoh asortymentdw robét drogowych i mostowych.

1.4 Okreslenia podstawowe:
Uzyte w SST wymienione poiej okrélenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty calaé¢ techniczno-aytkows

(droge) albo jego cegs¢ stanowdca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obietostowy, korpus
ziemny, vezel).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i
odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Dlugaé¢ mostu - odlegh miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostéw
tukowych z nadsypk- odlegtad¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigdnoe;].

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbudab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacatmauchu pojazdéw
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawfuizeana do usugtia po jego zakaczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obgmmjagcymi przepisami, stanowty urzdowy
dokument przebiegu robo6t budowlanych oraz zdaroiolicznaci zachodzcych w toku wykonywania robot.
1.4.7.Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkisdenowy dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.8.Jezdnia - ax¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.9. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwmpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktuva

1.4.10.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikamadtokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dziehcymi jezdnie.

1.4.11 Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzctvnaz ze sposobem ich gokenia.

1.4.12. Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - € obiektu oparta na podporach
mostowych, tworgca ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.

1.4.13.Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.
1.4.14 Koryto - element uformowany w korpusie drogowyntelu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.15 Rejestr obmiaréw - akceptowany przezyimiera zeszyt z ponumerowanymi stronami,zgty do
wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych robét w formie wyliggeszkicéw i ew. dodatkowych
zalkcznikdéw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegpptwierdzeniu przez kyniera.

1.4.16. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez Zamaudefo,
niezkzdne do przeprowadzenia wszelkich hadpréb zwizanych z ocenjakaosci materiatow oraz robét.

1.4.17. Materialy - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robét, zgodne z dokumentgrpjektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriiera.

1.4.18. Most - obiekt zbudowany nad przeszkodiodny dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.19.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzgych do przejmowania i rozkladania ofg@n od ruchu
na podiae gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.



a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana b&egaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wjzaca - warstwa znajdgga sé miedzy warstwg scieralmp a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa sga do wyrdwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istniggej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stica do przenoszenia obzen od ruchu na podie. Podbudowa
moze skfada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - goérnaéczpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skladasie z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnggéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken castek podiga. Maze zawieréa warstwe
mrozoochrong, odsiczapcy lub odcinagcs.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gldbwnymazraeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniedivaienia przenikania cgtek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lcej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stgca do odprowadzenia wody przedogtaj st do nawierzchni.

1.4.20.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi

lub obiektu mostowego.

1.4.21.0Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.22. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowandpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.23.0dpowiednia (bliska) zgodié - zgodnd¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjanjesi
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo
rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.24.Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczaymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy 7aadwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy uradzer chroncych ludzi isrodowisko przed ugiliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.25.Pobocze - g&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywat pojazddéw, umieszczenia
urzadzeir bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzasta jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.26.Podtae - grunt rodzimy lub nasypowy,Zscy pod nawierzchgido gkbokdsci przemarzania.
1.4.27.Podlae ulepszone - gbrna warstwa padlplezaca bezpérednio pod nawierzchaj ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.28.Polecenie layniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawagpirryniera, w formie pisemnej,
dotyczice sposobu realizacji rob6t lub innych sprawgzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.29.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydadaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.30. Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegmqmenia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametréw geometrycznychy tnas planie i przekroju podiinym) istniegcego
pofaczenia.

1.4.31.Przepust - obiekty wybudowane w formie zamgkeji obudowy konstrukcyjnej, stace do przeptywu
matych ciekéw wodnych pod nasypami korpusu drogmatal dla ruchu kotowego, pieszego.

1.4.32. Przeszkoda naturalna - eleménbdowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.33. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, staposviutrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurogi itp.

1.4.34. Przetargowa dokumentacja projektowa es¢zdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyl i wymiary obiektu lpdacego przedmiotem robot.

1.4.35 Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowegozeéVskiada sie z petnejsciany, stupdw lub innych
form konstrukcyjnych, np. skray komor.

1.4.36. Rekultywacja - roboty mage na celu uporzkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.37.Rozpktosc¢ teoretyczna - odlegéé migdzy punktami podparcia @yskami), przsta mostowego.

1.4.38. Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odlegto miedzy zewrtrznymi kravedziami

konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadtk) osi podtinej, obejmuje catkowatszeroké¢ konstrukcyjm
ustroju niogcego.



1.4.39. Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbiny
rodzajow ruchu oraz szeraodochodnikow mierzona wwietle poeczy mostowych z wylczeniem konstrukcji
przy jezdni dotem oddzielgej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.40.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichédio(przedmiarem) w kolejriai technologicznej ich
wykonania.

1.4.41. Tunel - obiekt zagbiony ponkej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwegjoi ruchu
pieszego.

1.4.42. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linikolejowg lub inmg drogs dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.43.Zadanie budowlane - ¢ przedsiwzigcia budowlanego, stanoyga odebrng catas¢ konstrukeyjm lub
technologiczn, zdolg do samodzielnego spetnienia przewidywanych funteghniczno-aytkowych. Zadanie
moze polegé na wykonywaniu robét zwrzanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5 Og6lne wymagania dotycace robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jékich wykonania oraz za ich zgodidaz dokumentagj
projektows, SST i poleceniami lktyniera.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przeikaWykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymdimanistracyjnymi, lokalizagj i wspotrzdne punktow
gtébwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy orazadegzemplarze dokumentacji projektowej i dwa
komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaétaa ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru kaicowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagde Wykonawca odtworzy i utrwali
na wiasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa ebzie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegoétowych warunkach umowy, uedgiajgcym podziat na dokumentacprojektows:
- Zamawiajcego,
— sporzdzomn przez Wykonawg.

1.5.3.Zgodnas¢ robdt z dokumentacia projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe doktynpreekazane przez ipniera Wykonawcy
stanowi cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegoélnione w & jednym z nich $ obowizujgce dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumejitac

W przypadku rozbieoici w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obpwe kolejndé ich
waznosci wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mze wykorzystywd bteddw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotinzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materighglzgodne z dokumentagcprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartiei docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntow budowli
musz by¢ jednorodne i wykazywazgodndé z okre&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpog
przekracza dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagjrojektovg lub SST i
wplynie to na niezadowalgjs jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasgpione innymi, a roboty
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernjagcly i remontowych (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowtany do utrzymania ruchu publicznego na terenieotmyd w sposéb
okreslony w D-M-00.00.00, w okresie trwania realizacpiritraktu, & do zakaczenia i odbioru ostatecznego
robot.

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca przedstawizynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim zargdem drogi i organem zagdzapgcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie@eobot
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w okresie trwania budowy. W zaleosci od potrzeb i pogpu rob6t projekt organizacji ruchu powiniencby
aktualizowany przez Wykonawma biegco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaiuje i lgdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczgje takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewydayv
ten sposéb bezpieazstwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzieh i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktérych jest
to nieodzowne ze wzgléw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczge kxda akceptowane przezipniera.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposob
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachstiéwh okrélonych przez layniera, tablic
informacyjnych, ktorych ti& bedzie zatwierdzona przez dyniera. Tablice informacyjne¢la utrzymywane
przez Wykonawg w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w
cerg umowry.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o chamakiawestycyjnym

Wykonaweca jest zobowkany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienianvgalizacji kontraktu
az do zakaczenia i odbioru ostatecznego roboét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie utrzymywa tymczasowe ueglzenia zabezpieczgje, w
tym: ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcészelkie innesrodki niezlzdne
do ochrony robo6t, wygody spoteczeoi innych.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachsciéeh okrélonych przez layniera, tablic
informacyjnych, ktérych trig bedzie zatwierdzona przez dyniera. Tablice informacyjneelda utrzymywane
przez Wykonawg w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboej zaptacie i przyjmuje size jest whczony w
cerg umowny.

1.5.5.0chrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zn@ i stosow& w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dage
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceatizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegcsilo przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla
0s6b lub wtasnéi spotecznej i innych, a wynikgych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych
W nastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgl na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukoporégdiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pyiteaub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pgaru.

1.5.6.0chrona przeciwpaarowa
Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywdé sprawny sprg przeciwpgarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesaizch biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne ¢da sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przegisaabezpieczone
przed dostpem osab trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmearem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wydway.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materialy, ktére w sposoéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie cegéniu wickszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.



Wszelkie materiaty odpadoweyte do robot bdg miaty aprobag techniczg wydamy przez uprawniogn
jednostk, jednoznacznie okéajacy brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwsradowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a zekaiczeniu roboét ich
szkodliwagi¢ zanika (np. materialy pylaste) mpgby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.zé wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamavgigy powinien otrzymé
zgod: na uycie tych materiatéw od wéaiwych organdw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca iyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowato jakiekolwiek zagteniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8.0chrona wiasndci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkoimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtaddaeych witacicielami tych uradzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zeme
wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzemwigminstalacji i uradzea w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego
rodzaju robét, ktére majby¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie
budowy i powiadond Inzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpgma robét. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocpaeiadomi Irkyniera i zainteresowane wiladze orgdtie
Z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprWwykonawca &dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkwia instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

1.5.9.0graniczenie obcazen osi pojazdow

Wykonawca stosowa sie bedzie do ustawowych ograniazeobchzenia na é przy transporcie
materiatdw i wyposzenia na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie nidnke zezwolenia od wiadz co do
przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposdplyi bedzie o kadym takim przewozie powiadamiat
Inzyniera. Pojazdy i fadunki powodige nadmierne obgienie osiowe nie dula dopuszczone ndwiezo
ukonczony fragment budowy w offsie terenu budowy i Wykonawcadrie odpowiadat za naprawvszelkich
rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z polacg@rinzyniera.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedhie przestrzegaprzepisow dotycgych bezpiecaestwa i
higieny pracy.

W szczegllnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz petsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugezenia zabezpieczgje, socjalne oraz spizi
odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie orda dapewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymafiakreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie umownej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do
robét od daty rozpogzia do daty zakiiczenia robét (do wydania potwierdzenia zaaenia przez lryniera).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymameimmo by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowadyklgmenty byty w zadowakgjym stanie przez caty czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyiea to na polecenie #gniera powinien
rozpoca¢ roboty utrzymaniowe nie @aiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie s do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobovgzany jest zna wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralnggjscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktorg sv jakikolwiek sposob zwzane z robotami i dulzie w pehi
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiswytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych iduzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych aolizen lub metod i w sposob agty
bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawgakopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.



2. MATERIALY
2.1 Zrodta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgistaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do rob6t Wykonawca przedstawi sédaeg informacje dotycge proponowanegarddia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéi i odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych
oraz prébki do zatwierdzenia przezyniera.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegadta nie oznacza automatycznie, wszelkie materialy z
danegazrodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowazany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty uzyskane
z dopuszczonegarodia w sposob ggly spetniaj wymagania SST w czasie pgsti robot.

2.2 Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuioled wigcicieli i odnagnych wiladz na pozyskanie
materialdw z jakichkolwiekirodet miejscowych wgiczapc w to zrédla wskazane przez Zamawgieggo i jest
zobowgzany dostarczylnzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgiem eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi dokumentagawierajca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatow z
jakiegokolwiekzrédta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robat.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, ukopdw i miejsc pozyskaniaskini zwiru beda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce utgkvacji terenu po ukiczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdav terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydl wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad avdpdnio do
wymaga umowy lub wskaza Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca nieedzie prowadz zadnych
wykopdéw w obebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszéheigne w dokumentach umowy.

Eksploatacjazrédet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujagcymi na
danym obszarze.

2.3 Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zymiera w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiambbRi materiatdbw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wkaiwosci. Wynik tych kontroli lgdzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatow pod
wzgledem jakdci.

W przypadku, gdy liynier kedzie przeprowadzat inspekcjvytworni, bkedg zachowane nagtujace
warunki:

a) Inzynier kedzie miat zapewnion wspotprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow wsieza
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytwdrni, gdzie odbywa si
produkcja materiatdw przeznaczonych do realizatiowy.

2.4 Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy,
badZz zlozone w miejscu wskazanym przezzyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy na zycie tych
materiatdw do innych robét, nite dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tychtemaléw zostanie
przewartdciowany przez layniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdyjsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaaw
wykonuje na wlasne ryzyko, lige sk z jego nieprzygciem i niezaptaceniem
2.5 Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyerilo czasu gdydds one potrzebne do

robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczengmohowaly swaj jakos¢ i whasciwosé do robét i byly
dostpne do kontroli przez kyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiatl@aszlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z lzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zomgavenych przez Wykonawc

2.6 Wariantowe stosowanie materiatow



Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewigdupozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiad Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed iyciem materiatu, albo w okresie dhzym, j&li bedzie to wymagane dla balarowadzonych
przez lreyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiate miae by pdézniej zmieniany bez zgody
Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowrany do uywania jedynie takiego spg, ktoéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jaké wykonywanych rob6t. Spez uzywany do rob6t powinien Byzgodny z ofeet
Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgtdem typdw i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub
projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przegniera; w przypadku braku ustélev takich dokumentach
sprzt powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajnd¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamidzyniera w terminie przewidzianym umaew

Sprzt bedacy whlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowssi do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochron§rodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentow potwierdaaych dopuszczenie sgitm do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidmozliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akaeipt
przed uyciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacji liyniera, nie mae by pdzniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Irryniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takishodkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wigiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu ¢xizie zapewni@ prowadzenie robét zgodnie z zasadami dreymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydgo spetnid wymagania dotycxe przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gisti na osie i innych parametréw techniczny@modki
transportu nie odpowiadgje warunkom dopuszczalnych ob@n na osie mog by¢ dopuszczone przez
Inzyniera, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnggytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na biegaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactedmu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragdidnie z umow oraz za jaké& zastosowanych
materiatdw i wykonywanych roboét, za ich zgodo@ dokumentagj projektovy, wymaganiami SST, PZJ,
projektu organizacji rob6t oraz poleceniamiyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wgs$oi
wszystkich elementéw robo6t zgodnie z wymiarami gdreymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na fainie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek kdu spowodowanego przez Wykonaww wytyczeniu i wyznaczaniu
robét zostaa, jesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonawna whasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokprzez Irzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadné.

Decyzje Irtyniera dotycace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementédt keda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy udwntacji projektowej i w SST, a takw normach
i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizymier uwzgédni wyniki bada materialdw i robét, rozrzuty
normalnie wysfpujace przy produkcji i przy badaniach materiatéwswiadczenia z przeszoi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wplywgge na rozwzan kweste.

Polecenia layniera lgdg wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawe pod grdba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytydonosi
Wykonawca.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1 Program zapewnienia jakdci

Do obowizkéw Wykonawcy nalegy opracowanie i przedstawienie do aprobatyyhiera programu
zapewnienia jakiei, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykeagia rob6t, maliwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwarandog wykonanie robét zgodnie z dokumerdagrojektovyg, SST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przeziiera.

Program zapewnienia jaka bedzie zawier&

a) cz$¢ 0golmn opisupca:

— organizac wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaawibot,

- organizacj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp,,

- wykaz zespotoéw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,

— wykaz os6b odpowiedzialnych za jd@ko terminowad¢ wykonania poszczegélnych elementéw robat,

— system (sposoéb i proced)iproponowane]j kontroli i sterowania jaloiy wykonywanych robét,

— wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiardéw i kontroli (opis laboratoriumaahego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badd,

— sposéb oraz formgromadzenia wynikow badaaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmo
sterupcych, a take wyciganych wnioskow i zastosowanych korekt w procegehrnologicznym,
proponowany sposob i fornprzekazywania tych informacji gnierowi;

b) cz$¢ szczegblow opisujca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozioraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilé¢ $rodkéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposoéb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedqlitia wiasciwosci w czasie transportu,

— sposoéb i proceddrpomiaréw i bada (rodzaj i cestotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialéw, waytania mieszanek i wykonywania
poszczegdblnych elementéw robét,

- sposob pospowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2 Zasady kontroli jakosci roboét

Celem kontroli robdt tdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignaé
zatazorg jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgtkontrok robét i jak@ci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézagc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie wudzenia
niezlzdne do pobierania prébek i badaateriatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier maze zaadac od Wykonawcy przeprowadzenia bada
w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materialdbw oraz robot zestatliwoscia
zapewniajcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi dakumentacji
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ s3 okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tameglkne, Irzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny,
aby zapewri wykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy iynierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i sprat badawczy
posiaday wazng legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglajvymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Inzynier kedzie mie nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekciji.

Inzynier bgdzie przekazywé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnicciach
dotyczcych uradzer laboratoryjnych, spktu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu hbtod
badawczych. Jeli niedocagniccia te lgda tak powane, ze mog wpltyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier
natychmiast wstrzyma zycie do robét badanych materiatow i dépuje do wycia dopiero wtedy, gdy
niedocigniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjamsunéte i stwierdzona zostanie odpowiednia j&ko
tych materiatéw.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem laniateriatow ponosi Wykonawca.
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6.3 Pobieranie prébek

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania prédygdetych
na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mduny¢ z jednakowym prawdopodolsistwem
wytypowane do bada

Inzynier kzdzie mie zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.
Na zlecenie layniera Wykonawca dulzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére
budz watpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgerzez Wykonawg usungte lub

ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowychd#& pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosztyokrywa Zamawiagy.

Pojemniki do pobierania prébeledy dostarczone przez Wykonagve zatwierdzone przez hyniera.
Prébki dostarczone przez Wykonawdo bada wykonywanych przez byniera keda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przemiera.

6.4 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarytly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogawazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyimera.

Przed przysfpieniem do pomiaréw lub baslaWykonawca powiadomi ktyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomlatubadania, Wykonawca przedstawi nange ich wyniki
do akceptacji Iayniera.

6.5 Raporty z badai

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportéw z wynikami baflgak najszybciej, nie
p&zniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jalab

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6 Badania prowadzone przez layniera

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, laynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania prébek i badania materiatovradia ich wytwarzania i zapewniona mgdbie wszelka potrzebna
do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontralibibt prowadzonego przez Wykonawdxdzie
ocenig& zgodnd¢ materiatow i robdt z wymaganiami SST na podstawymikow badaé dostarczonych przez
Wykonawe.

Inzynier maze pobierd prébki materiatdw i prowadéibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jeeli wyniki tych bada wykazg, ze raporty Wykonawcy gs niewiarygodne, to lkynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezalmemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lubdatkowych bada albo
oprze st wytacznie na whasnych badaniach przy ocenie zgédnmateriatdw i robét z dokumentac]
projektowg i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtérhyub dodatkowych bada pobierania probek
poniesione zostarmprzez Wykonawg

6.7 Certyfikaty i deklaracje
Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktore posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieazs#twa wykazujcy, ze zapewniono zgodd&é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,
2. deklarac¢ zgodndci lub certyfikat zgodngi z:
- Polslg Normyg lub
- aprobaj techniczg, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidPaolskiej Normy, jeeli nie g
objete certyfikacy okreslona w pkt 1 i ktore spetniajwymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumengywgmagane przez SST, 4da partia dostarczona
do robét edzie posiadate dokumenty, okéajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszosiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raoiezpby
poparte wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikoéw tych badbeeds dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnjaych wymaga bedg odrzucone.

6.8 Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy
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Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyfmovdazujgcym Zamawiagcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowey kaica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwgicymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy ¢da dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu robot, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcsteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbowego. Zapisy dug czytelne,
dokonane trwattechnily, w porzdku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeb¢da oznaczone kolejnym numerem
zahcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i liyniera.
Do dziennika budowy naly wpisywa w szczegolngci:
— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- dak przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,
- uzgodnienie przez iyniera programu zapewnienia jgkoi harmonograméw robét,
- terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegoélnych elementéw robot,
— przebieg robot, trudriai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyegyprzerw w robotach,
— uwagi i polecenia lzyniera,
— daty zarzdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
— zgloszenia i daty odbioréw robét zanikaych i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych
odbioréw robot,
— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robdét podlegggh ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zygku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,
- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed irakcie wykonywania
robot,
- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
— dane dotycgce jakdci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki prampadzonych badez podaniem, kto
je przeprowadzat,
— wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z paden, kto je przeprowadzat,
inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdao przediaone
Inzynierowi do ustosunkowaniacsi
Decyzje Irzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageig zaznaczeniem ich przgja
lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyniera do ustosunkowaniagsiProjektant nie jest
jednak strom umowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalg na rozliczenie faktycznego pest kazdego z
elementow robét. Obmiary wykonanych rob6t przepreease w sposob aigly w jednostkach przyfych w
kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnob lub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o
jakosci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wynikadah Wykonawcy lgda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&io Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru robét. Winny Iy
udostpnione na kadezyczenie Iiktyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza esioprécz wymienionych w punktach (1) - (3) ngstace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustate

f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
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Dokumenty budowy ¢da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaow@edabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowye¢la zawsze dogpne dla lidyniera i przedstawiane do wgglu na
zyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z do&otacy
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaiéniu Irzyniera o zakresie obmierzanych
robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni grzgm terminem.

Wyniki obmiaru kedg wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obgmku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane zostan
poprawione wg instrukcji tryniera na pimie.

Obmiar gotowych roboétduzie przeprowadzony z eztascia wymagar do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie cgkveym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
Inzyniera.

7.2 Zasady okreslania ilosci rob6t i materiatow

Diugosci i odlegtadici pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnym¢da obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowej.

Jeli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaggo inaczej, objosci beda wyliczone w m3 jako
dtugas¢ pomna:ona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo, ¢bdg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.
7.3 Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétabzaakceptowane
przez Irkyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spez
wymagaj; bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dala przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robét.
7.4 Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywd to wyposaenie zapewniat w sposob egly zachowanie dokladdoi wg norm
zatwierdzonych przez myniera.

7.5 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgdg przeprowadzone przedegziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdéw roboétalkeze
w przypadku wystpowania ditaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikafych przeprowadzaciv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzdeds wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W rdaieku miejsca szkice madgoy¢ dokczone w formie
oddzielnego zatznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzor zostarzigodniony z laynierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1 Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujagcym etapom odbioru:

a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
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c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2 Odbidr robét zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie $db i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie redjizulegry zakryciu.

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdiwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagélinego pospu robot.

Odbioru robot dokonuje kynier.

Gotowas¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doemizika budowy i
jednoczesnym powiadomienienmzimiera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwiocznie, niezpi@j jednak ni
w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeolydi powiadomienia o tym fakcie igniera.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier na podstawie dokumentow zawiggaich
komplet wynikéw badé@laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone payiav konfrontacji z dokumentagj
projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3 Odbidr czesciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru cgciowego
rob6t dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. @dhiobét dokonuje brynier.

8.4 Odbidr ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetatggo wykonania robét w odniesieniu do ictidio
jakosci i wartasci.

Catkowite zakéczenie robdt oraz gotod do odbioru ostatecznegogdrie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym powiaigmiem na pimie o tym fakcie layniera.

Odbiér ostateczny robét ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez hyniera zakaczenia robét i przygcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaaponez Zamawiagego w obecriei Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbiergga roboty dokona ich oceny jalaiowej na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikéw badiai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowykonania robét z dokumentacj
projektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozrazsrealizacy ustal@é przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ramitpetniagcych i
robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pokoavych lub robét uzupetniagych w
warstwie §cieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jakd¢ wykonywanych rob6t w poszczego6lnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejrdektacy projektows i SST z uwzgjdnieniem tolerancji
i nie ma wgkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu plezeéstwo ruchu, komisja dokona patena,
oceniajc pomniejszos wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagprzyjetych w dokumentach

umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru osmaégm robot jest protokét odbioru
ostatecznego robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgepo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobhpanmy przygotowanast¢pujace dokumenty:

1.dokumentagj projektovg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkp\esli zostata sporadzona
w trakcie realizacji umowy,

2.szczegOtowe specyfikacje techniczne (podstawowelokumentéw umowy i ew. uzupetiag lub
zamienne),

3.recepty i ustalenia technologiczne,

4.dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

5.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST, i ew. PZJ

6.deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

7.oping technologiczp sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw zajczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
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8.rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarggych (np. na przelenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazariych robét wiécicielom
urzadzen,
9.geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg robo6t i sieci uzbrojenia terenu,
10.kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wedem przygotowania dokumentacyjnego nigdg
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozoimie Wykonawg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnige keda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupeghtych wyznaczy komisja.
8.5 Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyclvétrozwigzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyeiadw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,0dbiér ostateczbgto

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1 Ustalenia ogolne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaxa jednostk obmiarovg
ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodgstavy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawg w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmowej ledzie uwzgédniaé wszystkie
czynnaci, wymagania i badania sklade¢ s¢ na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

- robocizre bezpdredniy wraz z towarzysgymi kosztami,

- wartas¢ zwzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymoayeewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,

— wartas¢ pracy spretu wraz z towarzysgymi kosztami,

— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2 Warunki umowy i wymagania og6lne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania ¢ido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogoéinych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki odome w ww. dokumentach, a nie wyszczegodlnione vetargsie.

9.3 Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizagihu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgaagtji ruchu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektaynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i
uzgodnié wynikajacych z posipu robat,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikdw, barier, oznakowai drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzeh obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizasghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych, poziomych,
barier iswiatet,
(b) utrzymanie ptynnfci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizaajchu obejmuje:
(a) usunicie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

15



D-01.01.01 - ODTWORZENIE TRASY PUNKTOW
WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacjchtécznej (SST) & wymagania dotycxe
wykonania i odbioru rob6t zwianych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktémysokasciowych w
ramach:

Wykonanie nowej nawierzchni na drodze powiatowe}321P w m. Polskie @liry

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosoviahm dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t ze@nych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdsygowej oraz
potozenia obiektéw inynierskich.

1.4 Okreslenia podstawowe:

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasynkpy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostale okigenia podstawoweagszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawnigolne” pkt 1.4.

1.5 Ogdllne wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padam OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o diagjokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gramabét ziemnych, w gsiedztwie punktdéw zatamania trasy,
powinny mie srednie od 0,15 do 0,20 m i dlugbod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
diugcsci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w isjaeej nawierzchni bolce stalowgednicy 5 mm i
diugdsci od 0,04 do 0,05 mSwiadki” powinny mie dtugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt

3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysakmvych naley stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalmierze¢tki, taty, tamy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysokdciowych powinien
gwarantowd uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycrce transportu
Ogodlne wymagania dotyegee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagjélne” pkt 4.

4.2, Transport sprzetu i materiatdw
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Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0®,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien prgejod Zamawiajcego dane zawierge
lokalizacg i wspoétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezine do szczegdtowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagla®g odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawanzyniera o wszelkich ktach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéaboczych. B¢dy te powinny by usunéte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&done w dokumentacji projektowej ggodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rglne terenu istotnie #fia sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomé o tym Inzyniera. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku afigiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punigérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okéajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktow. Forma i
wz0r tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzmiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktow pomiarowych i ich oznatize czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamayjo zostanzniszczone przez Wykonawc
Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzggse konieczne do dalszego prowadzenia rob6nstam
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dlawipgtowej realizacji rob6t nalg do
obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osasy i punktéw wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pomy by zastabilizowane w sposéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeklowizane do punktéw pomocniczych, paobmych
poza granig robot ziemnych. Maksymalna odlegdopomicdzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegkt miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi 500 metréw.

Repery robocze natg zatary¢ poza granicami robét zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektéw towarzysgeych. Jako repery robocze ama wykorzystad punkty state na stabilnych, istnjejych
budowlach wzdha trasy drogowej. O ile brak takich punktdw, repesipocze naley zalazy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikdw stalowychadmonych w gruncie w sposob wyklucgaj osiadanie,
zaakceptowany przezdyniera.

Rz¢dne reperéw roboczych nale okresla¢ z taly dokladndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stogujiwelacg podwdjrg w nawgzaniu do reperow gagtwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyra&ne i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektowy oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawgeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizaciji ngawowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtownych i w punktachérpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytrdescz nie rzadziej nico 20 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej syt w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wigksze 5 cm. Ralne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z dokladnécia do 1 cm w
stosunku do rg@nych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej.

17



Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca rob6t zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebmpoza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopéw na
powierzchni terenu (okékenie granicy roboét), zgodnie z dokumengagprojektovy oraz w miejscach
wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenigtro w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania kraydzi nasypow i wykopow naky stosowé dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowdé w przypadku nasypéw o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ghszych
niz 1 metr. Odlegt& migdzy palikami lub wiechami naty dostosowédo uksztattowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odlegké ta co najmniej powinna odpowiatladstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utilwia¢ wykonanie nasypow i wykopoéw o ksztalcie
zgodnym z dokumentagprojektowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1 Ogdlne zasady kontroli jakdci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2 Kontrola jako $ci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysgdiowych
nalezy prowadz¢ wedtug ogolnych zasad okfenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1 Ogdlne zasady odbioru rob6t
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@00QQWymagania ogélne” pkt 8.
8.2 Sposbéb odbioru robot
Odbidr robot zwgzanych z odtworzeniem trasy w terenie gpgje na podstawie szkicéw i dziennikdw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geadinej, ktore Wykonawca przedktadaynierowi.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1 Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndéci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wym. ogdlne” pkt 9.
9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osi trgginktow wysokéciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,

— zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrool przed zniszczeniem i oznakowanie utatyae;
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

— odszukanie punktéw granicznych
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D-02.00.01 - ROBOTY ZIEMNE - WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1 Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji tecknig (OST) s wymagania dotyae wykonania i
odbioru liniowych rob6t ziemnych w ramach:
Wykonanie nowej nawierzchni na drodze powiatowe}321P w m. Polskie @liry

1.2 Zakres stosowania OST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét ziemnych w czasie budowy
lub modernizacji drég i obejmayj
- wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych (kat/)|-
- wykonanie wykopow w gruntach skalistych (kat. VI;X)
- budowe nasypéw drogowych.

1.4 Okreslenia podstawowe:

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub mntu albo rozdrobnionych odpadéw
przemystowych, spetigga warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wysokas¢ nasypu lub ghbokas¢ wykopu - ré&nica rzdnej terenu i rgdnej robdt ziemnych,
wyznaczonych w osi nhasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakdest mniejsza @il m.

1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysobjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysgkqrzekracza 3 m.

1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza @il m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odigiez) gruntdéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopOw, a nie wykorzystanych do budomgsypéw oraz innych prac zwanych z tras
drogowy.

1.4.11. Wskaznik zagszczenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéwna wg
WZOoru:

| =P
=
Pas
gdzie:
Qs - Qestaié objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, (Mghp
Pss - Mmaksymalna ¢ptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej, okrona w

normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 Eiraca do oceny zagzczenia gruntu w
robotach ziemnych, badana zgodnie z npBN-77/8931-12 [7], (Mg/r).

1.4.12 Wskaznik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntdw niespoistych, okflena
wg WzOru:

U= %
le
gdzie:
dso - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgrymm),
dio - s$rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgrymm).

1.4.13.Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawnigoline” pkt 1.4.
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1.5 Ogdllne wymagania dotycgce robét
Ogoblne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjokt 1.5.

2. MATERIALY
2.1 Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada OST D-M-00.00.00
»~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2 Podziat gruntéw

Podstaw podziatu gruntéw i innych materiatdw na kategoped wzgkédem trudnéci ich odspajania
podaje tablica 1. W wymienionej tablicy okieno przecitne wartdci gestoci objetosciowej gruntow i
materiatdw w stanie naturalnym oraz wspotczynnilgpulchnienia.

Podziat gruntow pod wzgllem przydatnéi do budowy nasypéw podano w OST D-02.03.01, pkt 2

2.3 Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny¢bprzez Wykonawe wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty patiyel do budowy nasypow mpQy¢ wywiezione poza
teren budowy tylko wéwczas, gdy stangwiadmiar objtosci robét ziemnych i za zezwoleniemzimiera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wydwp nie kedac nadmiarem olbjosci robét
ziemnych, zostaly za zgednzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy z przeznaczeniem
innym niz budowa nasypéw lub wykonanie prac gp¢h kontraktem, Wykonawca jest zobamany do
dostarczenia réwnowaej obgtosci gruntow przydatnych zerrddet wlasnych, zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypolwreilone w OST D-02.03.01, pkt 2.4, powinnycby
wywiezione przez Wykonawci zutylizowane. laynier maze nakazé pozostawienie na terenie budowy
gruntéw, ktérych czasowa nieprzydatdevynika jedynie z powodu zamarzaia lub nadmiernej wilgotrigi.

3. SPRZET
3.1 Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2 Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykéaz® mazliwoscia korzystania z

nastpujacego spretu do:

- odspajania i wydobywania gruntow (nedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, akkip
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grur{&pycharki, zgarniarki, rowniarki, wdzenia do
hydromechanizacji itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sarndglskrzyniowe, t&mociygi itp.),

- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT
4.1 Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt 4.

4.2 Transport gruntu

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powiniig¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego oljosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od oldkei transportu. Wydajnid
srodkéw transportowych powinna yonadto dostosowana do wydajciosprztu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu).

Zwickszenie odlegixi transportu ponad wagoi zatwierdzone nie @ by podstaw roszczé
Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile gkwzone odleghi nie zostaly wczaiej
zaakceptowane nagpaie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogélne zasady wykonania rob6t

Ogollne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
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5.2 Doktadnos¢ wykonania nasypow i wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubypss od osi projektowanej nie powinny dowicksze
niz £ 10 cm. Rénica w stosunku do projektowanyclednych rob6t ziemnych nie me przekracza+ 1 cmi -3
cm.

Szeroké¢ korpusu nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 10 cm, a kraedzie
korony drogi nie powinny miewyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozréd¢ sic od projektowanego o wgej niz 10% jego wartéci wyrazonej
tangensemadta. Maksymalna gbokas¢ nieréwndci na powierzchni skarp nie powinna przekracz@ cm przy
pomiarze tag 3-metrowy, albo powinny by spetnione inne wymagania dotyce réwndci, wynikajgce ze
sposobu umocnienia powierzchni.

5.3 Odwodnienia pasa rob6t ziemnych

Niezalenie od budowy urgdzel, stanowacych elementy systemow odwada@jch, ugtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, owlgmagaj tego warunki terenowe, wykofarzydzenia,
ktére zapewni odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza abszhot ziemnych tak, aby zabezpietzy
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykeoa ma obowgzek takiego wykonywania wykopow i
nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawacatym okresie trwania robot spadki, zapewgtiajprawidtowe
odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggrawodnieniu, ktére spowoduje ich dtugotravat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowkek usurgcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na
whasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optatsteony Zamawiajcego za te czynioi, jak réwnie: za
dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istaelych zbiornikdw naturalnych i ugdzeh odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam

5.4 Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi uatizvia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trveani
rob6t ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno ppstwat w kierunku podnoszeniagshiwelety.

W czasie rob6t ziemnych nalezachowé odpowiedni spadek podtay i nad& przekrojom poprzecznym
spadki, umaliwiajace szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentamjbjektowej nie zawarto innego
wymagania, spadek poprzeczny nie powiniert byniejszy nk 4% w przypadku gruntdw spoistych i nie
mniejszy nk 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Naleuwzgkdni¢ ewentualny wplyw kolejnii i
sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw wykonyavannych robo6t na spetnienie wymagdotyczcych
prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie pgpstrobét ziemnych.

Zrédta wody, odstorte przy wykonywaniu wykopow, nalg ujaé w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i
gruntowe nalgy odprowadzt poza teren pasa rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli jakdci robot
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2 Badania i pomiary w czasie wykonywania rob6t ziemngh

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegkon#oli zgodnéci z wymaganiami specyfikaciji
okreslonymi w pkt 5 oraz z dokumentagprojektows.

SzczegOla uwag: nalezy zwrGcié na: wigciwe ujcie i odprowadzenie wod opadowych, ydave ugcie i
odprowadzenie wyskow wodnych.
6.2.2.Sprawdzenie jakei wykonania rob6t

Czynndci wchodzce w zakres sprawdzenia jéko wykonania rob6t ok&ono w punkcie 6 OST D-
02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01.
6.3 Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeicals.

Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw
1 Pomiar szerokai korpusu Pomiar tama, szablonem, tato diugdci 3 m i poziomig lub
ziemnego niwelatorem, w odgpach co 200 m na
2 Pomiar szerokmi dna rowow prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m naattko R>
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100 m co 50 m na fukach oR100 m
3 Pomiar rzdnych powierzchni oraz w miejscach, ktére bugwatpliwosci
korpusu ziemnego
4 Pomiar pochylenia skarp
5 Pomiar réwnéci powierzchni
korpusu
6 Pomiar réwnéci skarp
7 Pomiar spadku podinego Pomiar niwelatorem gzinych w odsfpach co 200 m oraz w
powierzchni korpusu lub dna rowli punktach wgtpliwych
8 Badanie zagszczenia gruntu Wskaik zag:szczenia okrga¢ dla kazdej ulazonej warstwy lecz
nie rzadziej ni raz na kade 500 M nasypu

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego
Szerokdé¢ korpusu ziemnego nie me r&nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm.

6.3.3.Szeroka¢ dna rowéw

Szeroké¢ dna rowdw nie mee r@ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 5 cm.
6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie mag@zni¢ sie od rzdnych proj. o wgcej niz -3 cm lub +1 cm.
6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sie od pochylenia projektowanego o¢aej niz 10% wartéci pochylenia
wyrazonego tangensemfta.

6.3.6.Réwnas¢ korony korpusu
Nieréwnaci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tmetrows, nie mog przekraczé 3 cm.

6.3.7.Ré6wnas¢ skarp
Nierownaci skarp, mierzone tgt3-metrovg, nie mog przekracza+ 10 cm.

6.3.8.Spadek podtny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spzomy przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokéciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ednych projektowanych, wkszych nk -3
cm lub +1 cm.

6.3.9.Zagszczenie gruntu

Wskaznik zag:szczenia gruntu okékony zgodnie z BN-77/8931-12 [7] powiniendyggodny z zalbonym
dla odpowiedniej kategorii ruchu.

6.4 Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetnige wymagéa podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,taas
odrzucone. ¥ materialy nie speliate wymagé zostan wbudowane lub zastosowane, to na polecenie
Inzyniera Wykonawca wymieni je na vifziwe, na wtasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazuwicksze odchylenia cech od okienych w punktach 5 i 6 specyfikacji
powinny by ponownie wykonane przez Wykonawga jego koszt.
7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest n? (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” - pkt 8.
Roboty ziemne uznaje esiza wykonane zgodnie z dokumentagrojektovy, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” fkt
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D-02.01.01 - WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH | -V
KATEGORII

1. WSTEP
1.1 Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaaghtecznej (SST) swymagania dotyege wykonania i
odbioru wykopdéw w gruntach I-V kategorii.
Wykonanie nowej nawierzchni na drodze powiatowe}321P w m. Polskie @liry

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robét ziemnych w czasie budowy
lub modernizacji drég i obejmaipvykonanie wykopow w gruntach nieskalistych (kat)l.

1.4 Okreslenia podstawowe:
Podstawowe okétenia zostaty podane w OST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5 Ogdélne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygee robét podano w OST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY

Podstaw podziatu gruntéw i innych materiatdw na kategopied wzgtdem trudnéci ich odspajania
podano w OST D-02.00.01, tablica 1. W wymienionaplity okré&lono przecitne wartdci gestaici
objetosciowej gruntdw i materiatéw w stanie naturalnyma<ospulchnienie po odspojeniu.

Podziat gruntdow pod wzgllem przydatnéi do budowy nasypéw podano w OST D-02.03.01, pkt 2
tablical.

3. SPRZET
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okrelono w OST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w OST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Zasady prowadzenia robot

Ogollne zasady prowadzenia rob6t podano w OST D021kt 5.

Sposbb wykonania skarp wykopu powinien gwarantoieh stateczn& w caltym okresie prowadzenia
robét, a naprawa uszkodgzewynikajgcych z nieprawidtlowego uksztattowania skarp wykaph,podcécia lub
innych odstpstw od dokumentacji projektowej ohza Wykonawe robét ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty ozrym stopniu przydatrigi do
budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w spogdlemaliwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od
powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym ukladerstw geotechnicznych, wymaga zgody
Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowipmowby¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odklad. O ile Zynier dopdci czasowe skladowanie odspojonych gruntéw, ayale
odpowiednio zabezpiec&yprzed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarzety nie naley odspaja go do gébokasci okoto 0,5 metra powaej projektowanych
rzednych robét ziemnych.

5.2 Wymagania dotyczce zagszczenia

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychdtabemnych powinno spetriawymagania,
dotyczice minimalnej wart&i wskanika zagszczenia ), podanego w tablicy 1.
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Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét miggh

Strefa korpusu Minimalna wai$é |5
dla:
Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni robét ziemnych 1,00

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyce spelniag wymaganego wskaika
zag;szczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni nale je dogsci¢c do wartdci Is, podanych w
tablicyl.

Jezeli wartasci wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ osihgniete przez bezpoednie
zagszczanie gruntdéw rodzimych, to najepodpé srodki w celu ulepszenia gruntu podéy umaliwiajgcego
uzyskanie wymaganych wakm wskanika zagszczenia. Mgliwe do zastosowanigrodki, o ile nie g
okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia deptacii Irzynierowi.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli jakdci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-02.00.01 pkt 6.
6.2 Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopdéw polega na kontrolowamgodndci z wymaganiami ok&gonymi w
niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji promkej i SST. W czasie kontroli szczegplowag nalezy
zwrock na;

a) odspajanie gruntéw w sposG@b nie pogargzajch wiasciwosci,

b) zapewnienie stateczém skarp,

c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robo6t iigfto zakaczeniu,

d) dokltadna¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykozenie),

e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \agan okreslonych w punkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w OST D-02.00KDY.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest n7 (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-02100k 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ogédlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST D-02.00.01 pkt 9.
9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwykopéw w gruntach -V kategorii obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypddktad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie,
zaladunek, przewiezienie i wyladunek,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

- zageszczenie powierzchni wykopu ,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji tectamej,

- rozplantowanie urobku na odktadzie ,

- wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,

- rekultywacg terenu.
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D-04.01.01 - KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM |
ZAGESZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecknig (OST) s wymagania dotyae wykonania i
odbioru robét zwjzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniemagszczaniem podi@m gruntowego,
w ramach:

Wykonanie nowej nawierzchni na drodze powiatowe}321P w m. Polskie @liry

1.2 Zakres stosowania SST

Ogodlna specyfikacja techniczna stanowi obyawjaca podstaw opracowania szczegétowej specyfikacii
technicznej stosowanej jako dokument przetargolgniraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienych
w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot ze@anych z wykonaniem
koryta przeznaczonego do aémia konstrukcji nawierzchni.

1.4 Okreslenia podstawowe:

Okreslenia podstawowe gszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fi4..

1.5 Og6Ine wymagania dotycace robot
Og6lne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjpkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1 Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2 Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podt powinien wykazasie mazliwoscia
korzystania z nagpujgcego spretu:

— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z fikie ustawianym lemieszem; dynier maze dopuyci¢
wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmgstopadle
do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),

— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.

Stosowany spkz nie mae spowodowé niekorzystnego wptywu na wieiwosci gruntu podiaa.
4. TRANSPORT
4.1 Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2 Transport materiatow

Wymagania dotycgce transportu materiatéw podano w OST D-04.02.60402.02, D-04.03.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogélne zasady wykonania rob6t

Ogollne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0®,Wymagania ogolne” pkt 5.
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5.2 Warunki przyst gpienia do robét

Wykonawca powinien przygbic do wykonania koryta oraz profilowania i zmgczenia podia
bezpdrednio przed rozpoeziem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. WiHEejsze
przysgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i gszrzania podim,jest maliwe wytacznie za zgogl
Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podiu nie mae odbywé sie ruch
budowlany, niezwizany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3 Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarigta w planie i profilu powinny by wczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w rgdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez dyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinomazliwia¢ nacignigcie
sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w ogisdich nie wgkszych nk co 10 metrow.

Rodzaj spretu, a w szczegolrigi jego moc naley dostosowéa do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzong s
roboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywda recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad
na poszerzeniach lub w przypadku robét o matymemikr Sposéb wykonania musi¢bgaakceptowany przez
Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powiniey¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w yasub odwieziony na odklad w miejsce wskazane prze
Inzyniera.

Profilowanie i zagszczenie podim naley wykona zgodnie z zasadami okfenymi w pkt 5.4.

5.4 Profilowanie i zageszczanie podida

Przed przysfpieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni pogionaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiajg uzyskanie
po profilowaniu zaprojektowanychaanych podiga. Zaleca s, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o
€0 najmniej 5 cm wisze nk projektowane radne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podiau przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulcimpodiaze na gébokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera, dowieé
dodatkowy grunt spehiggy wymagania obowrzujace dla gornej strefy korpusu, w $kb koniecznej do
uzyskania wymaganych ganych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartsi wskanika
zag;szczenia, okrgonych w tablicy 1.

Do profilowania podiéa naley stosowa rowniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny spos6b zaakceptowany przeyriera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢c do jego zagszczania. Zagszczanie podim
nalezy kontynuowé do osigniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kaivisk
zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podia (L)

Strefa korpusu Minimalna wagb s
dla:
Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni podioa 1,00

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, kontrelzag:szczenia naley oprze€ na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i
wtorny modut odksztalcenia podim wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego inp@nego modutu
odksztatcenia nie powinien przekra¢232.

Wilgotnoi¢ gruntu poditéga podczas zagzczania powinna Byréwna wilgotndci optymalnej z tolerangj
od -20% do +10%.

5.5 Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podiae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno liyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwrzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@m nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przypi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, gowinien on
zabezpieczy podtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad proezenie folii lub w inny sposéb
zaakceptowany przezdyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktaddmikejnej
warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.
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Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoramiezlednych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawwkona on na wtasny koszt.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1 Ogdlne zasady kontroli jakdci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.
6.2 Badania w czasie robot

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiardw dotycgcych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego poditza podaje tablica 2.

Tablica 2. Cazstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwosé¢
i pomiaréw bada i pomiaréw
1 Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km
2 Roéwna¢ podhwzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 Réwnda¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
. co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i drég
5 Rzdne wysokeciowe ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
Uksztaltowanie osi w planié co 25 m w osi jezdni i na jej krgdziach dla autostrad i drog
6 ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
7 Zagzszczenie, wilgotn& gruntu| w 2 punktach na dziennej dziaice roboczej, lecazaeziej nk raz na
podiaza 600 nf
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz +10
cmi-5cm.
6.2.3.ROwnai¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwndici podhizne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4-metrows tata zgodnie z norm BN-
68/8931-04 [4].

Nieréwndici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwnaici nie mog przekracz&20 mm.
6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padiqowinny by zgodne z dokumentagcjprojektovy z
tolerancy + 0,5%.
6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekracgzal cm, -2 cm.
6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej cgegj niz + 3 cm dla autostrad i
drég ekspresowych lub wgej niz + 5 cm dla pozostatych drég.
6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego podé)

Patrz p. 5.5

6.3 Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazupigksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgich w
punkcie 6.2 powinny by naprawione przez spulchnienie delgikaici co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtodrne zagszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnieyk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogélne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2 Jednostka Obmiarowa

Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projekgtd®ST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1 Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndéci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozpleamiem,
— zaladunek nadmiaru odspojonego gruntéroaki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasy
- profilowanie dna koryta lub podia,
- zagszczenie,
— utrzymanie koryta lub podha,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamig;j.

9.3 Warunki umowy i wymagania ogéine D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniaeido wymaga warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okdlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione vztargsie.

9.4 Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizagihu obejmuje:

(g) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgaagcji ruchu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projekbtaynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i
uzgodni@& wynikajacych z posipu robét,

(h) ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(i) optaty/dzierawy terenu,

() przygotowanie terenu,

(k) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikdw, barier, oznakowai drenau,

() tymczasow przebudow urzadzeir obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaeghu obejmuje:

(c) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych, poziomych,
barier iswiatet,
(d) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

(c) usunicie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(d) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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D-04.03.01 - OCZYSZCZENIE I SKROPIENIE WARSTW
KONSTRUKCYJNYCH

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecknig (OST) s wymagania dotyae wykonania i
odbioru rob6t zwjzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koRstijmych nawierzchni, w ramach:
Wykonanie nowej nawierzchni na drodze powiatowe}321P w m. Polskie @diry.

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zeanych z oczyszczeniem i
skropieniem warstw konstrukcyjnych przedagniem nasfpnej warstwy nawierzchni.

1.4 Okreslenia podstawowe:

Okreslenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fild..

1.5 Og6lne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbfpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1 Ogélne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2 Rodzaje materiatow do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw &wakcyjnych nawierzchnigs
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:
— kationowe emulsjéredniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],
b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw esmanek mineralno-asfaltowych:
— kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5

2.3 Wymagania dla materiatow

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBmA-94 [5].
Wymagania dla asfaltéw drogowych podano w PN-C72G2].

2.4 Zuzycie lepiszczy do skropienia

Orientacyjne ziycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyatwierzchni podano w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne 2ycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyetwierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza zycie (kg/nf)

1 Emulsja asfaltowa kationowa od 0,3 do 1,2

Doktadne zuycie lepiszczy powinno ky ustalone w zaleosci od rodzaju warstwy i stanu jej
powierzchni i zaakceptowane przezyniera.

2.5 Sktadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i olieinia jego jakéci.

Lepiszcze naley przechowywé w zbiornikach stalowych wyposanych w uradzenia grzewcze i
zabezpieczonych przed dgstm wody i zanieczyszczeniem. Dopuszcza reiagazynowanie lepiszczy w
zbiornikach murowanych, betonowych lablbetowych przy spetieniu tych samych warunkéwiggodano
dla zbiornikow stalowych.

Emulsg mozna magazynowa w opakowaniach transportowych lub stacjonarnychorrikach
pionowych z nalewaniem od dna.
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Nie naley stosowé zbiornika walcowego lgcego, ze wzgdu na tworzenie sina duej powierzchni
cieczy ,kazucha” asfaltowego zatykgiego péniej przewody.
Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej ngl@rzestrzegazasad ustalonych przez producenta.

3. SPRZET
3.1 Ogdlne wymagania dotycgce spraitu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2 Sprzet do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien aag sic mozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:
— szczotek mechanicznych,

Zaleca sj uzycie uradzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinrgavipgkonana z twardych
elementéw czyszerych i shzy¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczysz@eylegajcych do czyszczonej
warstwy. Druga szczotka powinna posiadaickkie elementy czyszaze i shizy¢ do zamiatania. Zalecaesi
uzywanie szczotek wypoganych w urgdzenia odpylajce,

— sprzarek,
— zbiornikéw z wod,
— szczotek¢cznych.

3.3 Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nateuzywa¢ skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinna dy
wyposaona w uradzenia pomiarowo-kontrolne pozwajeg¢ na sprawdzanie i regulowanie wpsjacych
parametrow:

— temperatury rozkladanego lepiszcza,

— cisnienia lepiszcza w kolektorze,

— obrotéw pompy dozyggej lepiszcze,

— predkosci poruszania siskrapiarki,

— wysokaci i diugaici kolektora do rozktadania lepiszcza,
— dozatora lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinienchigolowany termicznie tak, aby byto mave zachowanie
stalej temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiadaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.

Skrapiarka powinna zapewmiozktadanie lepiszcza z tolerapgdj 10% od ilgci zatazonej.

4. TRANSPORT
4.1 Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagdalne” pkt 4.

4.2 Transport lepiszczy

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, skkaeh, beczkach i innych
opakowaniach pod warunkienae nie ledg korodowaly pod wptywem emulsji i nieetls powodowaly jej
rozpadu. Cysterny przeznaczone do przewozu enpdgjinny by przedzielone przegrodami, dzieymi je na
komory o pojemngci nie wickszej ni 1 nT, a kada przegroda powinna néiavykroje w dnie umgliwiajace
przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiornikizeznaczone do transportu lub sktadowania emubsjiimy
by¢ czyste i nie powinny zawietaesztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M}Q@O0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2 Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na gsimniluznego materiatu, brudu, btota i kurzu przy
uzyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzebyywpdd cinieniem. W miejscach trudno degghych
nalezy uzywaé szczotek ¢cznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudogignpezpérednio przed
skropieniem warstwa powinna bgczyszczona z kurzu przgyciu spezonego powietrza.

5.3 Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnahnczyszczona.
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Jezeli do czyszczenia warstwy bytaywana woda, to skropienie lepiszczemzmmasipi¢ dopiero po
wyschniciu warstwy, z wyjtkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierizahmaze by wilgotna.

Skropienie warstwy mi@ rozpocg¢ sie po akceptacji przez myniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna bgkrapiana lepiszczem przyyciu skrapiarek, a w miejscach trudno
dostpnych ecznie (za pomagweza z dysz rozpryskow).

Temperatury lepiszczy powinny nd@c sie w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza TemperatuPCj

1 Emulsja asfaltowa kationowa od 640"

Jezeli do skropienia zostatazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powibpiapozostawiona
bez jakiegokolwiek ruchu na czas niedby dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warstw odparowania
wody z emulsji. W zatenosci od rodzaju aytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzi

Przed utégeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Wyawca powinien zabezpieczy
skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzgjlko niezlgdny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1 Ogdlne zasady kontroli jakdci robot

Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.

6.2 Badania przed przysgpieniem do robét

Przed przygpieniem do robét Wykonawca powinien przeprowageiobne skropienie warstwy w celu
okreslenia optymalnych parametrow pracy skrapiarki iedkemia wymaganej iléci lepiszcza w zalaosci od
rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia

6.3 Badania w czasie robo6t
6.3.1.Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna &yoparta na atestach producenta z tym, Wykonawca powinien
kontrolowa dla kazdej dostawy wisciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. WHciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie rob6t

o Kontrolowane whaciwosci Badanie
Lp. Rodzaj lepiszcza wediug normy
1 Emulsja asfaltowa kationowa lepko EmA-94 [5]

6.3.2.Sprawdzenie jednorodia skropienia i zaycia lepiszcza
Nalezy przeprowad# kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza wedtug metody podanepvacowaniu
~Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdorozktadanego lepiszcza i kruszywa” [4].
7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogblne zasady obmiaru rob6t
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropione;.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@@QWymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektowy, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne..

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1 Ogéblne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
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9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rh oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
— mechaniczne oczyszczeniezkaj nizej polazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyain
polewaniem wog lub uzyciem spezonego powietrza,
— reczne odspojenie stwardniatych zanieczysacze
Cena 1 rhskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
— dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapjarek
— podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
— skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
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D-04.04.02 - PODBUDOWA | NAWIERZCHNIA Z KRUSZYWA
t AMANEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacghtécznej (SST) s wymagania ogolne dotysee

wykonania i odbioru rob6t zekanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanstigbilizowanego
mechanicznie, w ramach:

Wykonanie nowej nawierzchni na drodze powiatowe}321P w m. Polskie @diry.
1.2 Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t z@anych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechaie.
Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonujg ggodnie z ustaleniami podanymi w

dokumentacji projektowej, jako podbudewomocnicz i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych.

1.4 Okreslenia podstawowe:

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego nmétrde - jedna lub wcej warstw zagszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warsfwmasng nawierzchni drogowej.

1.4.2.Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5 Og6Ine wymagania dotycace robot

Ogblne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbfpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1 Ogélne wymagania dotycgce materiatow

Ogdllne wymagania dotygze materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2 Rodzaje materiatow

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw tanwmgtabilizowanych mechanicznie powinno
by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszeaiawsca skalnego, kruszywo powinno¢lggdnorodne
bez zanieczyszcaebcych i bez domieszek gliny.

2.3 Wymagania dla materiatéw

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, olflena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnazéé micdzy krzywymi
granicznymi pél dobrego uziarnienia podanymi nainjs! 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezma/ch na podbudowy wykonywane metathbilizacji mechanicznej
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1-2 kruszywo na podbudewasadnicz (gérm warstwe) lub podbudow jednowarstwow
1-3 kruszywo na podbudavpomocnicz (dolm warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadyiaggta i nie mae przebiegéa od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gérnej krzywej granicznej uziarngema gsiednich sitach. Wymiar najekszego ziarna
kruszywa nie mee przekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spetntawymagania i posiadeaprobat producenta

3. SPRZET
3.1 Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2 Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyatechanicznie
powinien wykaza sic mazliwoscig korzystania z nagbujagcego spretu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny
zapewné wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgofnoboptymalnej,
b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszarddcdw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub
statycznych do zggzczania. W miejscach trudno dgsiych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe,
ubijaki mechaniczne lub male walce wibracyjne

4. TRANSPORT
4.1 Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotyeee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagjélne” pkt 4.
4.2 Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiepagh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogélne zasady wykonania rob6t

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-MQO0 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2 Przygotowanie podiaga

Podiae pod podbudogpowinno spetni& wymagania okrdone w OST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@” i OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna byutozona na podiau zapewnigjicym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu
do podbudowy. Warunek nieprzenikania agleprawdzé wzorem:

Dis _ 5 g

des
w ktérym:
D;5 - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod#iolziarn warstwy podbudowy lub warstwy adzapcej,
w milimetrach,

dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod@io&iarn gruntu podt@, w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie mie by spetniony, naley na podiau utazy¢ warstwe odcinajca lub
odpowiednio dobrangeowtoknirg. Ochronne wigciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnychastek
gruntu, wyznacza siz warunku:

s 1,2 (2)

090

w ktorym:

dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodz¥sziarn gruntu podi@, w milimetrach,

Ogo - umowna érednica poréw geowtdkniny odpowiadep wymiarom frakcji gruntu zatrzymyga sé na
geowtdkninie w iléci 90% (m/m); warté¢ parametru & powinna by podawana przez producenta
geowtdkniny.
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Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamiadbudowy powinny b§wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny
spos6b zaakceptowany przezyniera.

Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinno utiwia¢ nacihgniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia rob6t w odgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3 Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyozkiadana w warstwie o jednakowej grédio takiej, aby jej
ostateczna grulié po zagszczeniu byta rowna gruba projektowanej. Grubig pojedynczo ukladanej warstwy
nie mare przekracza 20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinnaébsoziazona w sposob
zapewniajcy osignigcie wymaganych spadkow igdnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktada esiz
wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna By wyprofilowana i zagszczona z
zachowaniem wymaganych spadkéw kdmzych wysokéciowych. Rozpocgie budowy kadej nastpnej
warstwy mae nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiaflavilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448]L (metoda Il). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zost& osuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldevilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestsza
od optymalnej o 20% jej wartoi, mieszanka powinna Byzwilzona okrélong iloscig wody i rGwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotdomieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej o 10% jej wadtd
mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powiniedpawiad& przyjetemu
poziomowi wskanika ngnaosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.4 Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem naspnej warstwy, powinna gy utrzymywana w
dobrym stanie. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu
budowlanego, to jest oboyviany naprawd wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pizezuch.
Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
1.1 Ogo6lne zasady kontroli jakgci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.

1.2 Badania przed przystpieniem do robot

Przed przysjpieniem do robét Wykonawca powinien wykénsadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materialéw. Badania te
powinny obejmowé wszystkie wiaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej OST.

1.3 Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ ora zakres badgrzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanyakchmanicznie

Czestotliwos¢ bada

. . Maksymalna

o Minimalna I_|czba powierzchnia
Lp. WyszczegO6lnienie bada badsﬁ na d2|enne_ podbudowy przy-
dzialce roboczej padajca na jednd

badanie (1)
1 Uziarnienie mieszanki
2 Wilgotnas¢ mieszanki 2 600

3 Zag;szczenie warstwy 10 probek na 10000 m

. L dla kazdej partii kruszywa i przy

4 Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 kazdej zmianie kruszywa

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno éyzgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. PrébKiena
pobierd w sposéb losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na
biezgco przekazywane hynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki
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Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiadavilgotnosci optymalnej, okrédonej wedtug préby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda 1), z toleranejLl0% -20%.
Wilgotnas¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zageszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osigniecia wymaganego wskaika
zagszczenia.

Zag:szczenie podbudowy nale sprawdza wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest nietiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontralag:szczenia naley
oprze na metodzie obgien ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziegzmiaz na 5000 fy lub wedtug
zalecé Inzyniera.

Zag;szczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zyalena za prawidlowe, gdy stosunek
wtérnego modutuE, do pierwotnego modutu odksztatceria jest nie wgkszy od 2,2 dla kalej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

E. < 22
E.

6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacers wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do bada petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawav sposéb losowy w obecfm
Inzyniera.

1.4 Wymagania dotyczce cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyrach cech geometrycznych podbudowy podano w
tablicy3.

Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiardw wykonanej podbudowy z kruszgtabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegdblnienie badd pomiaréw Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw

1 Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km

: e ™
3 Roéwnai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km

5 Rz¢dne wysokéciowe co 100 m

6 Uksztaltowanie osi w planié* co 100 m

7 Grubai¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nid
rzadziej nk raz na 400 fh
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na 2000 m

8 No$nos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwdch przekrojach nazke 1000 m
co najmniej w 20 punktach nazde 1000 m

- ugiccie spezyste

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uks$atednia osi w planie natg wykona w punktach giéwnych fukéw poziomych.
6.4.2.Szerokdé¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mie r@ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wgcej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez krawmikow szeroké¢ podbudowy powinna lywigksza od szerokei warstwy
wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wafstowskazan w dokumentacji projektowe;j.

6.4.3.Rownas¢ podbudowy

Nieréwnaci podtwzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrowy tatg lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [28].

Nieréwndaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tatg.

Nieréwndaci podbudowy nie magprzekracz&
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.
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6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukamhimpny by zgodne z dokumentacprojektovy,
Z toleranc = 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Ré&nice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczd+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego paalto

Os$ podbudowy w planie nie nie by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ocegj niz = 5
cm.

6.4.7.Grubd¢ podbudowy i ulepszonego podéo

Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

— modut odksztalcenia wg BN-64/8931-02 [27] powiniBi zgodny z podanym w tablicy 4,
- ugiccie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bggodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
z kruszywa o Wskaznik . . Minimalny modut odksztal-cenia
wskaniku whs | zagszczeniad | Maksymalne ugicie spezyste pod | mierzony piyy o srednicy 30 cm,
nie mniejszym nie kotem, mm MPa
mniejszy nk
niz, % 40 kN 50 kN od pierwszego| od drugiego
obcihzenia B obcihzenia B
60 1.0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogoblne zasady obmiaru rob6t
Ogollne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2 Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudomvkruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0@QWymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za zgodne z dokumentacprojektows, SST i wymaganiami bkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiangjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1 Ogoblne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogollne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogélne” pkt 8.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
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rozlozenie mieszanki,

zag:szczenie rozteonej mieszanki,

przeprowadzenie pomiardw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robét
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D-04.08.01 - WYROWNANIE PODBUDOWY MIESZANKAMI
MINERALNO-ASFALTOWYMI

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodlowej specyfikacjchtécznej (SST) $ wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robét zezanych z wykonaniem wyréwnania poprzecznego i poaigo podbudowy
mieszankami mineralno-asfaltowymi, w ramach:

Wykonanie nowej nawierzchni na drodze powiatowe}321P w m. Polskie @liry

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoviahk@ dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem wyréwnania poprzecznego i patiego podbudowy mieszankami mineralno-asfaltowymi.

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1. Warstwa wyréwnawcza - warstwa 0 zmiennej gdgbouktadana na istniggej warstwie w celu
wyréwnania jej nieréwnii w profilu podtwnym i poprzecznym.

1.4.2. Pozostale okigenia § zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” onazSST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 1.4.

1.5 Ogdélne wymagania dotycgce robot
Ogblne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1 Ogélne wymagania dotycgce materiatow

Ogl6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padam SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2 Kruszywo

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyrawcze, wykonywanych i wbudowywanych
na goaco, naley stosowa kruszywa spetniace wymagania okéone w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z
betonu asfaltowego” pkt 2.

2.3 Wypelniacz

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wiyréwcze naley stosowd wypetniacz wapienny
spetniajcy wymagania podane w SST D-05.03.05 ,Nawierzchriiatonu asfaltowego” pkt 2.

2.4 Lepiszcza

Lepiszcza powinny spetiiawymagania okrdone w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 2.

2.5 Sktadowanie materiatow
Dostawy i skladowanie kruszyw, wypetniaczy i lggisy powinny by zgodne z wymaganiami
okreslonymi w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu Hefaego” pkt 2..
3. SPRZET
3.1 Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2 Sprzet do wykonania robot
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Sprzt do wykonania warstw wyrdwnawczych z mieszanekem@mo-asfaltowych zostat okteny w
SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowegkt’3

4. TRANSPORT
4.1 Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane” pkt 4.
4.2 Transport materiatow

Transport kruszyw, wypetniacza i lepiszcz powingpeinid wymagania okrdone w OST D-05.03.05
.Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 4.

4.3 Transport mieszanki mineralno-asfaltowej

Transport mieszanki mineralno-asfaltowej powinipetsiac wymagania okrdone w OST D-05.03.05
.Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogélne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-MMD0O0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2 Projektowanie mieszanek mineralno-asfaltowych

Zasady projektowania mieszanek mineralno-asfalebwys okreslone w SST D-05.03.05
.Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 5.

5.3 Produkcja mieszanki mineralno-bitumicznej

Zasady produkcji, dozowania skladnikbw i ich mesa g okreslone w SST D-05.03.05
.Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 5.

5.4 Zardb probny
Zasady wykonania i badania podano w SST D-05.03@%ierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 5.
5.5 Przygotowanie powierzchni podbudowy pod wyréwnanigrofilu masg mineralno - asfaltong

Przed przysipieniem do wykonywania wyréwnania poprzecznego idimoego powierzchnia
podbudowy powinna zostaoczyszczona z fmego kruszywa, piasku oraz skropiona bitumem. Wdrun
wykonania oczyszczenia i skropienia podbudowy pedanw SST D-04.03.01 ,Oczyszczenie i skropienie
warstw konstrukcyjnych”.

Powierzchrg podbudowy, na ktérej grubé warstwy wyrdwnawczej bytaby mniejsza od grétio
minimalnej ukladanej warstwy wyréwnawczej, nglesfrezowa na gkbokas¢ pozwalajcg na jej utaenie.
Frezowanie nawierzchni nalgwykona zgodnie z SST D-05.03.11 ,Recykling”.

5.6 Uktadanie i zagszczanie warstwy wyréwnawczej

Minimalna grubé¢ warstwy wyréwnawczej uzateiona jest od grubci kruszywa w mieszance.
Najwigkszy wymiar ziarn kruszywa nie powinien przekracz@,5 grubdci uktadanej warstwy. Przed
przysgpieniem do ukfadania warstwy wyrownawczej Wykonavpzavinien wyznaczy niwelet ukladanej
warstwy wzdtd krawedzi podbudowy lub jej osi za pompatalowej linki, po ktdrej przesuwagstzujnik
urzadzenia sterucego uktadark

Maksymalna grubi@ ukladanej warstwy wyréwnawczej nie powinna przeked 8 cm. Przy grubgei
przekraczajcej 8 cm warstw wyréwnawcz nalezy wykona w dwu lub wicej warstwach nie przekraczaych
od 6 do 8 cm.

Warstwe wyréwnawca uktada si wedtug zasad okéwnych w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z
betonu asfaltowego” pkt 5.

Zagszczenie warstwy wyrownawczej z mieszanki minerasfaltowej wyprodukowanej i
wbudowanej na gaco odbywa s wedlug zasad podanych w SST D-05.03.05 ,Nawierzckm betonu
asfaltowego” pkt 5.

Ze wzgkdu na zmieng gruba¢ zag:szczanej warstwy wyrownawczej Wykonawca robét, odspawie
przeprowadzonych prob, przedstawiynierowi do akceptacji sposéb zsgczania warstw wyréwnawczych w
zaleznaosci od ich grubéci.

5.7 Utrzymanie wyréwnanej podbudowy
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Wykonawca jest odpowiedzialny za utrzymanie wyréangj podbudowy we wdaiwym stanie, a do
czasu utaenia na niej nagpnych warstw nawierzchni. Wszelkie uszkodzenia podivy Wykonawca naprawi
na koszt wkasny.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1 Ogodlne zasady kontroli jakdci robot

Ogodlne zasady kontroli jakol rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2 Badania przed przystpieniem do robét

Przed przygpieniem do robét Wykonawca powinien wykéndadania zgodnie z ustaleniami
zawartymi w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betostatiowego” pkt 6, w zakresie obejmaym badania
warstw lezacych ponkej warstwyscieralne;.

6.3 Badania w czasie robo6t

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw w czasie wykonywania podbudowy podan&SmT D-
05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 6.

6.4 Wymagania dotyczce cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podbowy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygzch cech geometrycznych wykonanego wyréwnania
powinny by zgodne z okrdonymi w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu defaego” pkt 6.
7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarow jest Mg (mega gram) wbudowanej mieszanki mineralsialtowe;.

8. ODBIOR ROBOT
8.1 Ogoblne zasady odbioru robét

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektovy, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2 Odbidr robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Roboty zwizane z wykonaniem wyréwnania podbudowy paldo robét ulegajcych zakryciu. Zasady
ich odbioru g okreSlone w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.2.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1 Ogdlne ustalenia dotycace podstawy ptatndéci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy pfatriei podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt9.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 Mg wyréwnania podbudowy mieszanineralno-asfaltowobejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie rohot,
— dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— transport mieszanki na miejsce wbudowania,
— posmarowanie gacym bitumem krawdzi urzdzer obcych,
— rozcielenie i zagszczenie mieszanki zgodnie z zataymi spadkami i profilem,
— przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz
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D-05.03.05 - NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacjchtécznej (SST) & wymagania dotycxe
wykonania i odbioru rob6t zezanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierachbetonu asfaltowego,
w ramach:

Wykonanie nowej nawierzchni na drodze powiatowe}321P w m. Polskie @liry

1.2 Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosoviahkm dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6ét zwanych z
wykonywaniem warstwycieralnej, wizacej, wyrdwnawczej i wzmacniggej z betonu asfaltowego.

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa peipiacza mineralnego o oklenym sktadzie i
uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankanenalna z odpowiedsiiloscig asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na goo, w okrélony sposoéb, spetnigga okrélone wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy (AC) - mieszanka mineralno-asfaétp w ktérej kruszywo o uziarnieniuagtym lub
niecigglym tworzy struktug wzajemnie si klinujaca.

1.4.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyméra poprawia adhegjasfaltu do materiatow
mineralnych oraz zwksza odporn& btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywanod;; moze by
dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podioe pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do wémia warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowe;.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony Igtmi rozpuszczalnikami.
1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.4.8. Proba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowe] w celu sprawdzenia, czy jej
wilasciwosci s3 zgodne z receptiaboratoryjn.

1.4.9.0dcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (ogdkci co najmniej 50 m) wykonany w warunkach
zblizonych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia pigamgtu i uzyskiwanych parametréw technicznych
roboét.

1.4.10.Kategoria ruchu (KR) — obgienie drogi ruchem samochodowym, wyoae w osiach obliczeniowych
(100 kN) na obliczeniowy pas ruchu na dob

1.4.11.Pozostate oki&enia podstawowegszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaini podanymi
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 1.4.

1.5 Ogdllne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1 Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puav SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2 Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy, spetniagy wymagania okidone w PN-EN 12591.
- 35/50dlaAC 16 W
- 50/70dla AC11S
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2.3 Wypetniacz

Nalezy stosowd wypetniacz, spelniaty wymagania PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek
bitumicznych oraz WT-1 Kruszywa 2010.¢8¢ 2, Tablica 1.1, 1.2, 1.3.
Skladowanie wypetniacza musi odbyivaie w sposdb chrogty go przed zawilgoceniem, zbryleniem i
zanieczyszczeniem. Zalecg f#go przechowywanie w silosach stalowych.

2.4 Kruszywo

W zaleinosci od kategorii ruchu naky stosowa kruszywa podane w PN-EN 13043 ,Kruszywa do
mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwaktosowanych na drogach” oraz WT-1 Kruszywa 2010,
Czé¢ 2, tablice 1.1, 1.2, 1.3.

Skladowanie kruszywa powinno odbyiasie w warunkach zabezpieczaych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamainkruszywa lub jego frakcjami.

2.5 Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehtiajwymagania okétone w pkt 5.1
WT-3 Emulsje asfaltowe IBDiM 2008.

2.6 Srodek adhezyjny

Decyzg o zastosowanidrodka adhezyjnego podejmujes §50 przeprowadzeniu przez Wykonawc
bada laboratoryjnych uzasadnigyych konieczné jego stosowania dla poprawy przyczefmioasfaltu do
kruszywa.

Nalezy stosowd jedynie te srodki adhezyjne, ktére posiadajprobat Techniczm ($wiadectwo
dopuszczenia do stosowania w budownictwie drogowyygary przez Instytut Badawczy Drog i Mostow.

Sposo6b dozowanigodka adhezyjnego zostanie zaaprobowany przgmiera.

2.7 Dostawy materiatow.

Za dostawy materiatow odpowiedzialny jest Wykonaweohdt zgodnie z ustaleniami oklenymi w
SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”. Do obgmkiu Wykonawcy nalgy takie zorganizowanie dostaw
materiatdw do wytwarzania MMA, aby zapewmieprzerwag prae otaczarki w trakcie wykonywania dziennej
dziatki roboczej.

Kazda dostawa asfaltu, kruszywa i wypetniacza musi 4zpopatrzona w deklargcggodndci o tresci
wedtug PN-EN-45014 wydarprzez dostawge

3. SPRZET
3.1 Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
3.2 Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asvedigo powinien wykaza
sig mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
- wytwérni  (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lubagiym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,
— uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaitbvtypu zagszczanego,
— skrapiarek,
— walcow lekkich,srednich i cézkich ,
- walcow stalowych gtadkich ,
- walcéw ogumionych,
— szczotek mechanicznych lub/i innych agdzen czyszcacych,
- samochoddw samowytadowczych z przykryciem lub tesdm.

4. TRANSPORT
4.1 Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane” pkt 4.

4.2 Transport materiatow

4.2.1.Asfalt
Asfalt nalery przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-EN 12591.
Transport asfaltow drogowych e odbywa sic w:

— cysternach kolejowych,
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— cysternach samochodowych,
— bebnach blaszanych, lub innych pojemnikach stalowyelakceptowanych przezzymiera.

4.2.2 Wypetniacz

Wypetniacz luzem naky przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu matevialpkich,
umazliwiajgcych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mima przewoz dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workéw.

4.2.3.Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymantruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.2.4 Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozt pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w
czasie transportu i podczas oczekiwania na rozkidun

Czas transportu od zatadunku do roztadunku niezemprzekracza 2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@wvan

Zaleca s} stosowanie samochodow termoséw z podwéjnéaianami skrzyni wyposanej w system
ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@00,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2 Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przyspieniem do robét, w terminie uzgodnionym zzynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki emaino-asfaltowej oraz wyniki bafldaboratoryjnych
poszczegoblnych sktadnikéw i probki materialdw potraw obecnéci Inzyniera do wykonania bada
kontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej paleg:

— doborze sktadnikbw mieszanki mineralnej,
— doborze optymalnej ikzi asfaltu,
— okresleniu jej wiaciwosci i porownaniu wynikow z zat@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnaevic sii w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailmych do warstwycieralnej, wazacej i
wyréwnawczej z betonu asfaltowego oraz orientacyawartéci asfaltu podano w tablicy w WT-2 2010
Mieszanki mineralno asfaltowe - wymagania techréczn

5.3 Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubgglym
zapewniajcej prawidtowe dozowanie sktadnikéw, ich wysuszeanig/mieszanie oraz zachowanie temperatury
sktadnikéw i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowej

Dozowanie sktadnikow, w tym tak wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z
receps. Dopuszcza gidozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzetinieniu zmiany jego gptosci w zaleznosci
od temperatury.

Tolerancje dozowania skladnikbw mpgnvynost: jedna dziatka elementarna wagi, wailie
przeptywomierza, lecz nie wiej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jeeli jest przewidziane dodani@odka adhezyjnego, to powinien oncbglozowany do asfaltu w
sposob i w iléciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposob gmedni, z uktadem termostatowania,
zapewniajicym utrzymanie statej temperatury z tolerancp’ C.

Maksymalna temperatura asfaltu w zbiorniku powiniyaiost:
- dla 35/50 - 190C,
- dla50/70 - 180C

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minemmndodaniu wypetniacza
uzyskata wiciwg temperatuy. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna ®ywyzsza 0 wgcej
niz 30 C od maksymalnej temperatury mieszanki minerakfaleowe;.
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Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powwgaost:
- dla35/50 od 155 C do 1%%,
- dla50/70  od 140C do 186 C,

Wymagania dla mieszanek mineralno asfaltowych podanWT-2 2010 Mieszanki mineralno asfaltowe -
wymagania techniczne.
5.4 Przygotowanie podiaza

Podize pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinno¢ byyprofilowane i réwne.

Powierzchnia podta powinna by sucha i czysta.
Nieréwndci podiaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyicksze od podanych w tablicy 4.

Tablica 4. Maksymalne nieréwém podiaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podize pod warstw
scieralm WiazaCa | wzmacniagca
1 Drogi klasy Z, L i D oraz place i parkingi 9 12

W przypadku gdy nierowroi podiaza s wigksze od podanych w tablicy 7, pogkonaley wyréwna
poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawcze;.

Przed rozleeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, tqped naley skropt emulsy
asfaltow lub asfaltem uptynnionym w ifgi ustalonej w SST. Zalecane dt asfaltu po odparowaniu wody z
emulsji lub uptynniacza podano w tablicy 8.

Powierzchnie czotowe krasdmikéw, wtazéw, wpustow itp. ugdizen powinny by pokryte asfaltem lub
materiatem uszczelniggym okr&lonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

Tablica 5. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoluejuptynniacza z asfaltu uptynnionego

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z

Lp. Podiaze do wykonania warstwy emulsji lub uplynniacza z asfaltu
z mieszanki betonu asfaltowego uplynnionego, kg/fn
Podiae pod warstw asfaltova
1 Podbudowa/nawierzchnia ttuczniowa 0d 0,7do 1,0
2 Podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechanicznie 0d 05 do 07
3 Podbudowa z chudego betonu lub gruntu stabilinega
cementem 0d 0,3do 0,5
4 Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej powierzchn 0d02do05

5.5 Polagczenie meédzywarstwowe

Kazda utozorng warstwe nalezy skropt emulsy asfaltows lub asfaltem uptynnionym przed dkeniem
nastpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegogeaenia mgdzywarstwowego, w il ustalonej w SST.
Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoluéj uptynniacza podano w tablicy 9.

Tablica 6. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoluejuptynniacza z asfaltu uptynnionego

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub
Lp. Pokczenie nowych warstw uplynniacza z asfaltu uptynnionego kg/m
1 Podbudowa asfaltowa
2 Asfaltowa warstwa wyréwnawcza lub od 0,3do 0,5
wzmacniajca
3 Asfaltowa warstwa wizaca od 0,1 do 0,3

Skropienie powinno hywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianynodarowanie wody
lub ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wygatzenia wynosi co najmniej:
- 8h przyiléci powyzej 1,0 kg/mi emulsii lub asfaltu uptynnionego,
- 2h przyildciod 0,5 do 1,0 kg/fmemulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 0,5 h przyiléci od 0,2 do 0,5 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego.
Wymaganie nie dotyczy skropienia ragutaczarki.

5.6 Warunki przyst gpienia do robét

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozendwy¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie
nizsza od podanej w tablicy 7
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Tablica 7 minimalna temperatura otoczenia podcad®mywania warstw asfaltowych

Minimalna temperatura otoczenf€]
Lp. Rodzaj rob6t przed robotami W czasie robét
1 Warstwascieralna o grub&i > 3cm -2 0
2 Warstwascieralna o grubéei < 3cm +5 +10
3 Warstwa wizaca -2 0

Nie dopuszcza siuktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na moknyoutazu, podczas opadow
atmosferycznych oraz silnego wiatru (V > 16 m/s).

5.7 Préba technologiczna

Laboratoryjnie zaprojektowane MMA powinny bgprawdzone w trakcie proby technologicznej w
petnym zakresie zastosowanych metod hadgodnie z wymaganiami wg pkt 5.
Na podstawie uzyskanych wynikowzimier podejmuje decygjo wykonaniu odcinka prébnego.

5.8 Odcinek prébny

Jezeli Inzynier podyt decyzg o koniecznéci wykonania odcinka prébnego, to co najmniej nen3
przed rozpocziem robét, Wykonawca wykona odcinek prébny w celu:
- stwierdzenia czyiyty sprzt jest wigciwy,
— okreslenia grubéci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przedegagzeniem, koniecznej do uzyskania

wymaganej w dokumentacji projektowej grébiowarstwy,

- okrelenia potrzebnej iléci przegé walcow dla uzyskania prawidlowego zagczenia warstwy.

Do takiej proby Wykonawcazyje takich materiatéw oraz spiz, jakie lzda stosowane do wykonania
podbudowy.

Odcinek prébny powinien Idyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysgpi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcpniddonego przez
Inzyniera.

5.9 Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna¢bwbudowywana uktadagk wyposaong w ukfad z
automatycznym sterowaniem grébbwarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokemtacy projektows.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna tigsza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkcie 5.3.

Zag;szczanie mieszanki powinno odbyivaie bezzwiocznie zgodnie ze schematem ptzeyalca
ustalonym na odcinku prébnym.

Zag;szczanie naly rozpoca¢ od krawdzi nawierzchni ku osi. Wskaik zagszczenia utponej
warstwy powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 10.

Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofgdo osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny bprzesurgte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.
Ztacza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny hyw jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno By rowno obcgte i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzydpéma asfaltowo-kauczukoyy Sposéb wykonywania gz
roboczych powinien hyzaakceptowany przezdyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli jakdci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.

6.2 Badania przed przysapieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania asfaltu, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki naher-asfaltowej i przedstawiwyniki tych bada
Inzynierowi do akceptaciji.

6.3 Badania
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarbw w czasie wytwarzania mieszanki minesadisfaltowe]
podano w tablicy 8.
Tablica 8. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki minerasfaltowej

Czestotliwos¢ bada
Lp. WyszczegOlnienie bada Minimalna liczba badana dziennej dziatce
roboczej
BADANIA MMA
1] Temperatura sktadnikow [ Dozongly
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c

2 Temperatura MMA Kzdy samochdéd podczas zatadunku i wytadun

3 Uziarnienie i zawartg lepiszcza Na kale rozpocgte 6000m2 nawierzchni 1 probka
(ilos¢ maze byt zwickszona)

4 Gestas¢ | zawarté¢ wolnych przestrzeni Na keée rozpocgte 6000m2 nawierzchni 1 probka
(ilos¢ maze byt zwickszona)

BADANIA WYKONANEJ WARSTWY
1 Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o diégol km
2 Wskanik zagiszczenia warstwy, wolna przestiiz¢ Na kazde rozpocgte 6000m2 nawierzchni 1 probka
w warstwie (ilos¢ maze byt zwickszona)
3 Spadki poprzeczne Nie rzadziej obb 20 m*
4 Roéwna¢ podhwzna Dla kadej jezdni i kadego pasa ruchu pomiar

planografem oraz w miejscach niedgpstych i
krétkich odcinkach (do 200 m) metoda taty 4
metrowej i klina — nie rzadziejaco 10m.

5 R6wnd¢ poprzeczna Dla kalego pasa ruchu, nie rzadziet nb 10 m
6 Grubd¢ lub ilos¢ materiatu nie rzadziej aico 100 m

7 Ziacza podiane i poprzeczne kde zhcze (ocena wizualna)

8 Krawedz obramowanie warstwy Cata diugo

9 Wyglad warstwy ocena wizualna

* Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatedinia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych
tukéw poziomych.

6.3.2.Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki minerastaltowej

Pomiar temperatury skltadnikbw mieszanki mineradstaltowej polega na odczytaniu temperatury na
skali odpowiedniego termometru zamontowanego naczatae. Temperatura powinna ¢byzgodna z
wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej TSS

6.3.3.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltqyad¢ga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w
mieszance i odczytaniu temperatury.

Doktadna¢ pomiarut 2° C. Temperatura powinna &ggodna z wymaganiami podanymi w recepcie i
SST.

6.3.4.Sklad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Sktad mieszanki mineralnej ocenig sia podstawie badaekstrakcji a nagpnie na podstawie analizy
sitowej uzyskanego kruszywa z 1/3 probki. W wypadkipliwym dokonuje sj badania z dwoch pozostatych
czgsci probki. W takim przypadkurednie wartéci sktadu oblicza gi z dwdch najmniej rinigcych sé
wynikow.

Zawartd¢ lepiszcza naley oznacza wg PN-EN 12697-1.

Wyniki badania sktadu powinny bygodne z receptaboratoryja z tolerancy okreslong w tablicy 9

Tablica 9 Tolerancje zawa#m sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej watgm sktadu zaprojektowanego przy badaniu pojedyncze
prébki metod ekstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-

Lp. Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowej asfaltowe do

nawierzchni drég o
kategorii ruchu

1 | Ziarna pozostage na sitach o oczkach # mm:

31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; 2 +40
2 | Ziarna pozostage na sitach o oczkach # mm: 0,85;

0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 +2,0
3 | Ziarna przechodze przez sito o oczkach #

0,075mm +15
4 | Asfalt +0,3

6.3.5.Szeroké¢ podbudowy

Szerokdé¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinnd lzgodna z dokumentacprojektovy, z
tolerancy +5 cm. Szerok& warstwy asfaltowej aiej potazonej, nie ograniczonej krasnikiem lub opornikiem
w nowej konstrukcji nawierzchni, powinna dgzersza z kalej strony co najmniej o grubdwarstwy na niej
potozonej, nie mniej jednak ni5 cm.

6.3.6.Zag;szczenie warstwy i wolna przestfiz& warstwie

Zageszezenie i wolna przestizew warstwie powinny by zgodne z wymaganiami i recepfur
laboratoryjm.

— Wskaznik zag:szczenia warstwy
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Wskaznik zagszczenia warstwy nalg sprawdzé na prébkach wyetych z zagszczonej warstwy,
poprzez poréwnanie e¢gtasci strukturalnej wyaitych probek z egstaicig strukturalm probek Marshalla
formowanych w dniu wykonywania kontrolowanej dziatkboczej. Okrélanie gstdsci nalezy wykonywa
metod; hydrostatyczg. Wskanik zagszczenia nie ma by nizszy niz podany w tablicy 4.

— Wolna przestrziew zag:szczonej warstwie

Do obliczenia wolnej przestrzeni w warstwie rgleprzyjmowa gestas¢ objetosciowg mieszanki
mineralno-asfaltowej oznaczonej w dniu wykonywakiantrolowanej dziatki roboczej. Granice zawadio
wolnych przestrzeni podano w tablicy 10.

Tablica 10 Zagszczenie i wolna przestizev warstwie
Granice dopuszczalnych odchytek
AC11S AC 16 W
1 Wskanik zag:szczenia min. 98% min. 98%

Lp. Oceniany parametr

6.3.7.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegmdwnkach prostych i na tukach powinny¢by
zgodne z dokumentacprojektows, z tolerancj + 0,5 %

6.3.8.R6wnas¢ warstwy

Nieréwndci podtuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mieraesg BN-68/8931-04 [11]
nie powinny by wicksze od podanych w tablicy 11.

Tablica 11. Dopuszczalne nierévggowarstw asfaltowych, mm

. Warstwa Warstwa Warstwa
Lp. Drogi i place scieralna wigzaca wzmachiagca
1 Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 9 12 15

6.3.9.Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektow, z tolerangj + 10 %. Wymaganie to nie
dotyczy warstw o grubai projektowej do 2,5 cm dla ktérej tolerancja wgna5 mm i warstwy o grubi@i od
2,5 do 3,5 cm, dla ktérej tolerancja wynash mm.

6.4.8.Ztacza podtane i poprzeczne

Ztgcza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofdo osi. Zicza
w konstrukcji wielowarstwowej powinny kbyprzesunjte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cmaZka powinny
by¢ catkowicie zwiazane, a przylegage warstwy powinny byyw jednym poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystaévad 3do 5
mm ponad ich powierzchpi Warstwy bez opornikéw powinny bywyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta
koniecznd¢ obcicia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy
Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien éjiednolita tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszegcych st i spckanych.
7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarows jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwatisfvego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektovws i SST, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN682%:2000 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1 Ogoblne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogollne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
pkt9.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robét, zgodnie z zatwierdzonym prejekbrganizaciji ruchu,
- dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfansport na miejsce wbudowania,
- posmarowanie lepiszczem kredzi urzdzeh obcych i krawznikow,
— skropienie midzywarstwowe,
— rozilozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowe;j,
— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamiej.
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D-05.03.11 - FREZOWANIE NAWIERZCHNI ASFALTOWYCH NA
ZIMNO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaahtécznej (SST) )sswymagania dotyece wykonania i
odbioru rob6t w ramach zadania:
Wykonanie nowej nawierzchni na drodze powiatowe}321P w m. Polskie @diry

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3.Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyeasad prowadzenia Robo6t zmanych z wykonaniem
frezowania.

1.4.Okreslenia podstawowe

1.4.1.Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno - kolstivany proces skrawania goérnej warstwy
nawierzchni asfaltowej, bez jej ogrzania,okrélona gighokasé.

1.4.2. Frezarka drogowa - maszyna do frezowania nawieizta zimno.

1.4.3.Pozostate okgtenia podstawowe podane w niniejszej STWiIORBEBgodne z zamieszczonymi w
STWIORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

1.5.0g06Ine wymagania dotycgce robot

Ogblne wymagania dotygee robét podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaganialng”.

Wykonawca Robo6t jest odpowiedzialny za jgkach wykonania oraz za zgoddoz
Dokumentacj Projektovy,

STWIORB i poleceniami liyniera.

Niezkedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji robot budowlanych;

— zabezpieczenia interesu osob trzecich;

— ochronysrodowiska;

— warunkOw bezpiecsstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkow organizacji ruchu;

— zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,

podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogélne”.

2. MATERIALY
2.1.0g6lne wymagania dotycgce materiatow
Ogblne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev SST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” pkt 2.
3. SPRZET
3.1.0gdblne wymagania dotycgce sprztu
Og6lne wymagania dotygz sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” kt

3.2. Sprzet do wykonania robot

Do frezowania nawierzchni na zimno mglestosowd frezarki drogowe uniiwiajace frezowanie
nawierzchni asfaltowej na zimno na oltoaa giebokas¢ z doktadnécia okreslona w pkt. 5 niniejszej SST.
Frezarka powinna gy sterowana elektronicznie i zapewniaachowanie wymaganej rowiod oraz
pochyler poprzecznych i podimych powierzchni po frezowaniu. Wymagandéwna¢ okrelono w
pkt. 5 niniejszej STWIORB. Do matych rob6t (napya Inzynier mae dopdci¢ frezarki sterowane
mechanicznie.
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Szerokdé¢ bebna frezugcego powinna by dobrana zalmie od zakresu Rob6t. Przy lokalnych naprawach
szerokd¢ bebna mae by dostosowana do szerdkdo skrawanych elementéw nawierzchni. Przy
frezowaniu calej jezdni szeradbebna skrawajcego powinna by co najmniej réwna 1200 mm. Przy
duzych robotach frezarki mugsdy¢ wyposaone w przenimik sfrezowanego materiatu, pogldgo go

z jezdni na samochody. Przy pracach prowad#donga terenie zabudowanym frezarki nudmc
zaopatrzone w systemy odpylania. W tereniealiadowanym frezarki powinny &yaopatrzone w
systemy odpylania. Spgzuzyty do frezowania nawierzchni powinien odpowiédpod wzgédem typu i
ilosci wymaganiom zawartym w PZJ i dyaakceptowany przezzyniera.

Wydajna¢ frezarek powinna zapewnwykonanie Robét przy jak najmniejszych zaktocehiagchu.

TRANSPORT
4.1.0golne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow
Transport powinien kiytak zorganizowany, aby zapewmrae frezarek bez postoju. Materiat oby¢
wywozony dowolnymisrodkami transportowymi. Materiat z frezowania jegasndcia Zamawiagcego.

WYKONANIE ROBOT

5.1.0gélne zasady wykonania robét
Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-MN@OO ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie frezowania

Przed przyspieniem do wykonania robét Wykonawca zob@any jest do spogdzenia we

wlasnym zakresie i na whasny koszt projektu ralego zawierajcego:

- plan rzdnych powierzchni istniggej warstwy gornej w przekrojach prostopadhdd osi drogi

i odlegtych od siebie o niegaj niz 10 m,

— naniesienie na plan¢dnych, w oparciu o dane Dokumentacji Projelo grubdci warstw

nawierzchni, ktére podlegéeds frezowaniu.

Nawierzchnia powinna léyfrezowana do gbokdici, szerokéci i pochylér zgodnych z Dokumentag;

Projektovs z doktadnécia + 5 mm.

Nieréwnaici sfrezowanej powierzchni mierzone gtat-metrows zgodnie z BN-68/8931-04, przy

uzyciu klina pomiarowego o szerad@m 40 mm, nie powinny wynosiwiecej niz 8 mm.

Jezeli ruch drogowy ma biydopuszczony po sfrezowanegéa jezdni, to wéwczas, ze wzglow

bezpieczastwa naley speint nastpujace warunki:

a) naley usuny scicty materiat i oczyci¢ nawierzchrg,

b) przy frezowaniu poszczegdllnych paséwchay wysoké podhenych pionowych kragdzi
nie mae przekracza& 40 mm,

c) przy lokalnych naprawach polegeych na sfrezowaniu nawierzchni przy linii krgamika ($cieku)
dopuszcza si wigkszy uskok i okrelono w pkt b), ale przy gbokasci wigkszej od 75 mm
wymaga on specjalnego oznakowania,

d) krawedzie poprzeczne na zakezenie dnia roboczego powinnydklinowo scigte.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1.0g0Ine zasady kontroli jakdci robot

Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

6.2.Kontrola jakdci Robét podczas frezowania nawierzchni na zimnaipoa obejmowé pomiary okrélone
w tablicy 1.

Tablica 1. Zakregsintliwosci bada kontrolnych przy frezowaniu nawierzchni na zimno.

L.p. Wiaciwosc Czstotliwos¢ bada kontrolnych
1. Rowna¢ podiuzna tay 4-metrowg co 20 m

2. Réwnd¢ poprzeczna tat4-metrovg co 20 m

3. Spadki poprzeczne co50m

4, Szerokéc frezowania co50m

5. Gkbokas¢ frezowania na bigco
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6.3.

7.

7.1

Dopuszczalne tolerancje

Sfrezowana powierzchnia nawierzchni powinn& kgodna z DokumentacjProjektovs, z
nastpujagcymi tolerancjami:

— réwna¢ podtwzna i poprzeczna jak w pkt. 5.2.
— spadek poprzeczny + 0,5%,
- szeroké frezowania - peina,

- gkbokadi¢ frezowania = 5mm.

OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2.Jednostka obmiarowa

8.

8.1.
8.2.

9.2.

Jednostl obmiarow jest jeden metr kwadratowy (m2) sfrezowanej poxdkni o okrélonej grubdci
zgodnie z DokumentacpProjektovy.

ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.

Sposo6b odbioru robot

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z DokumentaBrojektovy i STWIORB, jezeli wszystkie badania
i pomiary wg pkt.6 niniejszej STWiIORB daly wynigozytywne.

W przypadku niezgodioi, cha jednego elementu rob6t z wymaganiami, robatpaje s za
niezgodne z DokumentadProjektows i Wykonawca zobowgzany jest do ich poprawy na wiasny koszt.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, SST i wymaganiami liyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

PODSTAWA PLATNO SCI

.Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatn. podano w SST D-M-00.00.00 Wymagagoélne pkt 9.

Cena jednostki obmiarowej

Ptaci st za jeden metr kwadratowy (m2) frezowanej nawienzplo dokonaniu odbioru wg punktu 8.

Cena jednostkowa jest cemsredniony dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

- opracowanie Projektu Technologii i Organiz&jibot oraz Programu Zapewnienia Jako

- prace pomiarowe,

— zakup i transport wszystkich niezlmych materiatow,

- zastosowanie materialtbw pomocniczych komgch do prawidiowego wykonania robot lub
wynikapcych z przygtej technologii robét,

- oznakowanie robdt,

— oczyszczenie nawierzchni,

— frezowanie na okééong gicbokase,

- wywiezienie sfrezowanego materiatu,

— uzyskanie wskaaaodpowiedniego organu dla trasy i miejsca zdepomiavadpadow zgodnie Ustaw
zawarg w Dz.U. nr 62 z 20.06.2001r, poz. 628,

— uporadkowanie terenu robat,

- przeprowadzenie pomiaréw nawierzchni po frezowa

— wykonanie pomiaru inwentaryzacji geodezyjs&nu istniejcego i po frezowaniu w celu
okrglenia ilosci pozyskanego destruktu,

- oznakowanie robét i jego utrzymanie.
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